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1 GENEREL INFORMATION

1.1 Dokumentatio n leveres med alle maskiner

1 EFoverensstemmelseserkleering
Betjeningsvejledning (denne manual)
Reservedelsmanual

Diagrammer over elektrisk og hydrauliske anlaeg
Kontrolregister.
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1.2 Manualen

1 Betjeningsvejledning Arbejdsplatform med lift
1 Model: JIBBI 1250 EVO.

Bemaerk: Nogle afbildninger kan veere forskellige fra kundens specifikke maskinkonfiguration, men
de indeholder de nadvendige anvisninger til det formal, som de er anvendt til at illustrere.

MODTAGERE AF DENNE MANUAL

1 Bruger
1 Vedligeholdelsestekniker.

Advarsel: Personalet, som er beskaeftiget med vedligeholdelsen, skal have det ngdvendige
fagkundskab og tilstraekkelig erfaring.

Bemeerk: Vi anbefaler, at denne vejledning LAESES OMHYGGELIGT IGENNEM, inden der udfagres
hvilket som helst indgreb p& maskinen. | tilfeelde af usikkerhed eller tvivl, ma du ikke improvisere.
Tilkald i stedet assistance.




SIDE3 ALMAC s.r.l.

1.3 Ejendomsret over informationerne

Dette dokument indeholder oplysninger, som er beskyttet af ejendomsret. Alle rettigheder er
forbeholdt.

Denne vejledning m& ikke reproduceres, hverken helt eller delvist, uden forudgaende skriftlig
tilladelse fra ALMAC s.r.l.

Det er udelukkende kunden, som ma bruge dette dokument, der medfelger som udstyr til
maskinen, og til udfgring af rengarings - og vedligeholdelsesopgaver pa maskinen, sddan som de er
anvist i vejledningen.

ALMAC s.r.l. erklerer, at oplysningerne, som er indeholdt i den ne vejledning, er i
overensstemmelse med maskinens tekniske sikkerhedsspecifikationer, som vejledningen henviser
til. Fabrikanten patager sig i ntet ansvar for direkte eller indirekte skader pa personer, materiel
eller dyr, der opstar som falge af brug af m askinen, som ikke er i overensstemmelse med det
anviste.

ALMAC s.r.l. forbeholder sig retten til uden forvarsel at udfgre sendringer eller forbe  dringer ved
denne vejledning og maskinerne, eventuel ogsa ved markedsfgrte maskiner af samme model, som
denne vejledning henviser til, men med forskelligt matrikelnummer.

Oplysningerne, som er indeholdt i denne vejledning, henviser specielt til maskinerie t, som er
specificeret i 6 Den mobil e arbejdsplatfor ms od dén #hgiende
dokumentati on.

1.4 Fabrikantens identifikationsdata

i dent i

f ALMAC S.r.l. \

e-mail: info@almac-italia.com
TIf.: +39 0375 83 35 27
Fax. +39 0375 78 43 50
Moms og italiensk skattekodenr. 02559800350

Hovedkontor Driftssted
Viale Ruggeri 6/A Via Caduti sul Lavor o1
42016 0 Guastalla (RE)dltalien 42012 ¢ Viadana (MN)- Italien

- /

1.5 Den mobile arbejdsplatforms (M.A.P.) identifikationsdata

Maskinen JIBBI 1250 EVO er defineret iht. de geeldende, tekniske standarder (ref. UNI EN 280:2015)
som:

Mobil arbejdsplatform (M.A.P.) i gruppe B, type 3 (pkt. 1.4 -EN280)
Hermed forstas:

GRUPPE BAlle mobile arbejdsplatforme med lift, som ikke hgrer under "Gruppe -A" (mobile
personlgftere med arbejdsstandplads, hvor den lodrette projektion af mi  dten af
platformen i alle konfigurationer af platformen til den maksimale afbgjning af
rammen, som angivet af fabrikanten, er altid inden for linjerne for
overkraengning).


mailto:info@almac-italia.com
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TYPE 3: Mobile, haevbare arbejdsplatforme, hvor maskinens bevaegelse styres fra et
styrepunkt pa arbejdsplatformen.

ALMACRAWLER ))

Almac s.r.L Viale Ruggeri, 6/A - 42016 - Guastalla (RE) Italy
info@ amac-talia com - www.almac-italia.com

DESIGNAZIONE
DESIGHATION

MODELLO ANNOQ FAB.
MODEL YEAR MFD

MATRICOLA
SERIAL NO.

MASSA

MACH. WEIGHT
PORTATA MAX
MAX CAPACITY

ATTREZZATURA
EQUIPMENT

kg
kg
kg
POTENZA KW
EXTERMNAL POWER
N* PERSONE
MAX NO.OF PERSONS

SPINTA MANUALE MAX
MAX MANUAL FORCE

INCLINAZIONE MAK
MAX INCLINATION

-

000150-2035

YELOCITA' MAX VENTO - MAX WIND SPEED
mfs mph

Typeskilt

Se specifikationerne pa ty peskiltet for en preecis identifikation af M.A.P.

o sN I |
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1.6  Tekniske data

Tekniske data
Kapacitet i kurv

Antal operatgrer i kurv

Ophejsningsstid

Nedsaenkningstid

Hydraulisk tryk ved karsel

Hydraulisk tryk ved hejsning

Hydraulisk tryk udskydelig del

Olietankens kapacitet

Maksimal rotation kurv

Maksimal rotation drejekrans

Stigningsevne i transporttilstand

Maks. sidehaeldning p& jorden i transporttilstand med beelter udvidet
Vognens maks. sideheeldning og heeldning i lseengderetningen under
arbejdsforhold

Maksimal overfagringshastighed

Tophastighed med haevet platform

Egenveegt

Maks. vindstyrke

Spaending og startbatterikapacitet

Veegt startbatteri

Lydeffektniveau LwA

Lydeffektniveau pa operatgrplads Lp (indendgrs industriomgivelser)
Lydeffektniveau pa o peratgrplads Lp (udendgrs pa asfalt)

Maks. spidsniveau L, spidsniveau

Hand/arm -vibrationer (operatgrens handstatte)

Vibrationer hele kroppen (malt p& standplads pa plant underlag)
Hand/arm -vibratio ner (operatgrens handstgtte)

Maksimal manuel opdrift

**vaerdierne henviser til haevet platform (arbejdshgjde)
**vyeerdierne henviser til platform i (transporthgjde)

kg

sek.
sek.
Bar
Bar

Bar

km/t
km/t

kg

m/sek.
V/Ah

kg
dBA
dBA
dBA
dBC
m/s?
m/s?
m/s?
daN

230

50
50
210
180
120
37
+/-70
+/- 110
30
20
15

2,5
04
2850
12,5
12/54
17
104
845+2,6
795126
106.0
<25
0.52+0.10*
0,59 £ 0,12 **
40
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Standardudstyr Ekstraudstyr

Proportionelle elektrohydrauli ske kommandoer Elektrisk motor 230V/50 Hz

Indbygget forbreendingsmotor (YANMAR 3TNM68AS) = Elektrisk motor 110V/50 Hz

Automatisk accelerator Elektrisk motor 110V-230V / 50 Hz

Kabelfjernbetjening Radiostyring

Display pa styrepanel til styring af arbejdsom radet, Ultralydsensorer til beskyttelse mod

arbejdstimer og alarmer sammenstgd

To-trins reduktionsgear Ultralydsensorer mod knusning af
operatar

Lydalarm Talje

Forankringspunkter til transport -lgft Pedal mand tilstede

Fastggringspunkter til faldsikrin gsudstyr
Proaktivt nivelleringssystem (Proactive leveling)

Elstarter i kurv

Dynamisk nivelleringssystem péa parkeret maskine
(Dinamic leveling)

Elektronisk styring af udstraekning af cylindre til
udvidelse af undervogn

Elektronisk styring af rammen s haeldning

Elektronisk styring af kolonnens haeldning
Elektronisk styring af armens haeldning

Elektronisk styring af den udskydelige dels
udstraekning
Elektronisk styring af antennens haeldning (JIB)

Elektronisk styring af kurvens haeldning

Luft- vandindtag i kurv

Motorspecifikationer YANMAR 3TNM68AS

Tom veegt 104 kg

Motortype 4 TAKTS- KALING MED VASKDIESEL
Motorkapacitet 784 cm®

Nettoeffekt 14.7 kW ved 3600 o/min.
Nettodrejningsmoment 45.1 Nm ved 2500 o/min.
Motoroliemeengde 3L

Braendstoftankvolumen 24 L
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Tom veegt 14 kg
Effekt 2,2 kW
Drejningsmoment 10,2 Nm
O/min. (omdrejninger/minut) 1400
Strgmforsyning 230V /50 Hz
IEGstgrrelse 90

Motorspecifikationer

Elektrisk 110V -50hZ

Tom veegt 14 kg
Effekt 1.85 kW
Drejningsmoment 10,2 Nm
O/min. (omdrejninger/minut) 1400
Stramforsyning 110V /50 Hz
IEGstgarrelse 90

Motorspecifikationer

Elektrisk 110V/ 230V-50hZ

Tom veegt 14 kg

1,85 Kw @ 110V
Effekt 2.2 Kw @230V
Drejningsmoment 10,2 Nm
O/min. (omdrejninger/minut) 1400

Strgmforsyning

110 V-230V /50 Hz

IECstarrelse

90
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1.7 Starrelse i transportkonfiguration

| det fglgende de konfigurationer, som arbejdsplatformen kan have i transporttilstand.

_ 0«\“\ /&:&
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Malspecifikationer
Maskinens laengde A m 3,75
Med kurv monteret
Maskinensminimumslaengde
Med kurv afmonteret B m 3,04
Kurvens leengde C m 1,41
Kurvens bredde D m 0,74
Maks. bredde

. " E 1,
Udvidet transportposition m 95
Maks. bredde F m 115
Smalsporet med kurv afmonteret
Larvebandets hgjde G mm 350
Larvebandets bredde H mm 250
Maksimumshgjde I m 1,99
Gangfladens maksimumshgijde i transporttilstand L m 1,62
Maksimal arbejdshgjde i transporttilstand M m 3,62

1.8  Vinkler og malsp ecifikationer for platformen

Nar disse variabler styres via en elektronisk styreenhed, er maskinens arbejdsomrader begraenset.
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Malspecifikationer

Teleskoparmens lgftevinkel A ° 0/80
Relativ vinkel mellem JIB og teleskoparmen B ° +10/ -95°
Uddreekning af farste udskydelige del C mm 0/1870
Udvidelse af larveband D mm 0/400
Drejekransens rotationsvinkel E ° +110/ -110
Undervognens leengdehaeldningsvinkel F ° +15/ -15
Undervognens sideheeldningsvinkel G ° +15/ -15
Beeltedrevet vogn hgjre H

Beeltedrevet vogn venstre

1.9 Platformens arbejdsydeevne

Arbejdskonfiguration med helt udvidede larveband: Maksimal hgjde og maksimal udstraekning.
Karsel ikke tilladt.

Maksimum arbejdshgjde A m 12
Maks. hgjde for standplads B m 10
Maksimum udstraekning med 230 kg i kurv C m 53
Maksimum udstraekning med 140 kg i kurv D m 6,1
Maksimum udstraekning med 80 kg i kurv E m 7
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Arbejdskonfiguration med helt udvidede larveband: Maksimal hgijde og maksimal udstraekning.

Karsel tilladt.

Malspecifikationer

Maksimum arbejdshgjde med 170 kg til 230 kg i kurv A m 6,4
Maksimum udstreekning med 170 kg til 230 kg i kurv B m 4,5
Maksimum arbejdshgjde med 80 kg til 170 kg i kurv C m 8,2
Maksimum udstreekning med 80 kg til 170 kg i kurv D m 53
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Arbejdskonfiguration med begge larvebénd helt udvidet: Maksimal terreenhaeldning.

k|

R

-150

}

Arbejdskonfiguration med ikke helt udvidet larvebénd: Maksimal hgjde og maksimal udstraekning.

Kgrsel kun tilladt med arm helt indtrukket, mak simal last tilladt i kurven 140 kg.

Malspecifikationer

Maksimum arbejdshgjde

Maksimum arbejdsudstraekning
Maksimum arbejdshgjde

Maksimum arbejdsudstraekning

o O o >

3 3 3 3

8,9

8,2
53
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Arbejdskonfiguration med begge larveband ikke helt udvidet : Maksimal hgjde og maksimal
udstraekning.
Kgrsel tilladt, maksimal tilladt belastning i kurv 140 kg.

@)
o |
{
- S|
. » .@@
]
D
Malspecifikationer
Maksimum arbejdshgjde C m 8,2
Maksimum arbejdsudstreekning D m 53

Arbejdskonfiguration med mindst et ikke helt udvidet larvebd nd: Maksimal terraenhaeldning.

= ]
|
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1.10 Arbejdsdiagram

Indgangsbetingelserne, der fastsaetter maskinens arbejdsdiagram i en bestemt konfiguration, er:

1. Lasti kurv;
2. Den beeltedrevne vogns sidehaeldning (haeldning under 5° eller over 5°);
3. Den beeltedrevne vogns leengdehaeldning (haeldning mellem -15° og +5° eller mellem +5°
0og +15°);
4. HRBjre |l arveb-nds udvidelse (enten O6helt wudvideto
5. Hgjrel arveb-nds udvidelse (enten O6helt wudvidetodé el

Baseret pa disse indgangsdata bestemmesden maksimale rotationsvinkel for drejekransen i forhold
til den midterste kolonnes tilstand.
Drejekransens maksimale rotationsvinkel bestemmes af aktiveringen af arbejdssektorer, hvis

graensevinkler er faste veerdier, dvs. de afhaenger ikke af andre parametr e.

Eksempel med begge larveband helt udvidet.

CcCcw
0-110°

Cw
0+110°
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Eksempel med kun et larveband helt udvidet.

Afhaengigt af kolonneens rotationsvinkel og de tidligere betingelser ved indgangen, er det derfor
muligt at bestemme arbejdsdiagrammet.
Det er ogsa muligt, igen for indgangsbetingelserne, at et diagram ikke kan bruges fuldsteendigt,

men er begraenset i den maksimale vinkel for Igft af armen eller i bevaegelsen af  Jib.
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1.10.1 Arbejdsdiagram med begge larveband helt udvidet: Kgrsel ikke tilladt

1.10.1.1 Eksempel 1: Vognens sideheeldning mellem + -5° og +5°leengdehaeldning mellem +5°
og -15°.

Der angives tre diagrammer til last mellem 0 -80Kg, 110-140Kg, 206-230Kg.

Sektorer 1-2-6-7

Maksimum arbejdshgjde A m 12,3
Maksimum udstraekning med 230 kg i kurv B m 53
Maksimum udstraekning med 140 kg i kurv C m 6,1
Maksimum udstraekning med 80 kg i kurv D m 7
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Sektorer 3-4-5-8-9-10

Maksimum arbejdshgjde med 140 kg i kurv A m 12,1
Maksimumarbejdshgjde med 230 kg i kurv B m 12
Maksimum udstraekning med 230 kg i kurv C m 5

Maksimum udstraekning med 140 kgi kurv D m 5,7
Maksimum udstraekning med 80 kg i kurv E m 6,6
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1.10.1.2 Eksempel 2: Vognens sidehaeldning pa over + -5°leengdehaeldning mellem +5° og -
15°.

Der angives tre diagrammer til last mellem 0 -80Kg, 110-140Kg, 200-230Kg.

Sektorer 1-2-6-7

x%%nl

o ' m |

D

E
Malspecifi kationer
Maksimum arbejdshgjde med 140 kg i kurv A m 12,3
Maksimum arbejdshgjde med 230 kg i kurv B m 111
Maksimum udstraekning med 230 kg i kurv C m 53
Maksimum udstraekning med 140 kg i kurv D m 53
Maksimum udstraekning med 80 kg i kurv E m 6,1
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Sektorer 3-4-5-8-9-10

Malspecifikationer ‘

Maksimum arbejdshgjde med 140 kg i kurv A m 12,2
Maksimum arbejdshgjde med 230 kg i kurv B m 11
Maksimum udstraekning med 230 kg i kurv C m 4,5
Maksimum udstraekning med 140 kg i kurv D m 53
Maksimum udstraekning med 80 kg i kurv E m 6,1




